附件2：  项目需求
	序号
	名称
	配置或技术参数
	数量
	单位

	1
	技术风暴套装 进阶教育套装
	1.E3控制器1个；2.编码马达2个 ；3.彩灯2个； 4.连接线7根 ； 5.触碰传感器2个；6.光电传感器3个 7.USB数据线1根； 8.积木件若干件；  9.锂电池1块及充电器1个；10.产品说明书1本；11.机器人小车对象1个（含组装工具1套）；12.控制主板1个，包含AT89S52单片机；13.USB转串口线1条；14.USBASP下载器1个，包含10芯扁线，和USB线1；15.QTI线跟踪套件1；16.基础传感器元件包1（含红外发射和接收各2、光敏2、触须2、蜂鸣器1，LED和配套电阻、电容和连接线等）；17.拼装式的搬运夹持装置1个，含配套螺丝，螺母；18.锂电池电源套件 1套，包含2个锂电池，电池盒跟充电器；19.《机器人辅助C程序设计》教材1本；STM32机器人控制器技术参数如下：

尺   寸：128mm x 118mm x 2.0mm；工作电压：5V；输入电压：6-9V （推荐），6-20V（限制）；输出电压：DC 5V ；功率：空载时，输入电压为8.4V，工作电流约为70mA，功率约为0.35W；微处理器：STM32F103VCT6；时钟频率： 8 MHz，内部倍频后达72MHz；

内存：Flash  256 KB  ，SRAM： 64KB；孔距：90mm x 70mm；适用环境：-40～85°C；程序下载：J-LINK下载（下载时无需外接电源）；颜色传感器：电源电压3.3V~5.5V DC电源电流 ：3mA；温度范围：-40℃~+70℃；输出频率 ：500kHZ、100kHZ、10kH；检测距离     3cm；输出 ：输出信号是数字量，可以驱动标准的TTL或CMOS逻辑输入
	28
	套

	2
	C语言教学机器人
	
	28
	套

	3
	STM32机器人控制器
	
	28
	块

	4
	颜色传感器教学套件
	
	28
	套

	5
	储藏柜
	元件储藏柜，铁皮，90*180cm(带小门及锁，15个格子）
	2
	个

	6
	摄像机
	4K摄像机，高清摄像机，手持式摄照一体机，存储介质:闪存式DV;数码像素:1420万;感光元件:CMOS;屏幕尺寸:3.5英寸;传感器:1.0英寸;镜头罩1件;大眼罩1件;附件靴套件1件;USB电缆1件；最低照明度：1.7lux；PXW-Z150主机 x1；镜头罩 x1；大眼罩 x1；靴盖 x1；附件靴套件（附件靴x1，附件靴板x1，螺丝x4） x1；交流适配器 (AC-L100 C) x1；电源线（母线） x1；可充电电池组 (NP-F770) x1；充电器 (BC-L1) x1；无线遥控器 (RMT-845) x1；锂电池（CR2025 用于无线远程控制器） x1
	1
	台

	7
	摄像机
	最大像素：1670，万有效像素：1360万镜头：光学变焦 11倍,E卡口镜头，配 KIT 镜 SEL18-200PZ电动变焦镜头；显示：液晶屏尺寸 3.5英寸,液晶屏像素 92.1万；录制：动态影像 1920×1080p 60帧/秒（28Mbps或17Mbps）扬声器 支持；功能：防抖性能光学防抖；电池类型: 锂电池；电源适配/充电器（AC-VL1） x1，电源线 x1；可重复充电电池（NP-F770） x1,无线遥控器（RMT-845） x1，A/V连接线 x1，USB连接线 x1；USB适配器连接线 x1，大号LCD取景器 x1，大眼罩 x1，闪存设备插孔盖 x1，镜头遮光罩 x1；镜头前盖 x1，镜头后盖 x1
	5
	台

	8
	摄像小摇臂
	milibooMYB501摄影摄像机小摇臂便携长3.1米（单摇臂不含脚架）
	1
	个

	9
	摄像机麦克风
	ECM-CG60枪型麦克风3.5mm插头话筒
	1
	个


